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(19) AARON: Ja, erstmal
grundsétzlich Technik ist
immer eine Sache fiir sich.
Weil ich meine, da héngt ja
mein Leben dran, an der
Technik. Und wenn da jetzt
irgendwas einmal sein sollte,
dann kann es wahrscheinlich

\vorbei sein mit dem Leben /
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Deep Learning (DL) Hidden Markov Model
K-nearest Neighbour

Unsupervised Learning (USL) Support Vector Machines

Machine Learning (ML)
Supervised Learning (SL)

K Artificial Neural Networks (ANN) Reinf ‘(L ing (RL) /
einforcement Learning
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Algorithmik GroRe des
(Intelligenz Level) Anwendungsfeldes

_

Kapazitat / Performanz
(Prozessor + Daten)
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data acquisition learning sharing rules (intelligence)
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data acquisition &

learning
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iy
Hybrid-Intelligence
adaptive-fluctuation-analysis
Bio-inspired-Intelligence s
multi-scale-entropy s
Augmented-Intelligence o
recurrence-quantification-analysis iy
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